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Mod 1 (Goriintiilii Sistem) Kullanimi

Mod 1: Zemin Ayari Yapilmasi

Cihazin agma kapama digmesi Mod 1 kismina getirilir, cihaz acildiktan sonra otomatik olarak
“ZEMIN AYARI” balumi gelir. Dogru sonuglar alinabilmesi icin 6éncelikle HASSASIYET ayari
kontrolii yapilmalidir. Yeni kullanicilar icin 6nerilen hassasiyet seviyesi 8 dir.

Kullanici cihazin arama bashgini 40 cm yukari kaldirir ve RESET tusuna bastiktan sonra arama
basligini topraga paralel olarak 3 cm'e yaklastirir. (Eger ilk olarak 40 cm yukari kaldirip “RESET”
tusuna basilmaz ise bundan sonra yapilan hi¢bir islem saglikh olmayacaktir.)
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Cihaz lizerinde zemin etkisi varsa, cihazin sekilde gésterilen “ZEMIN ETKISI” barlarinda bir etki
goralur. Bu etkiyi gidermek amaciyla cihaz eger (-) yoniinde etki aliyor ise bashdi 40 cm kaldirp (-)
tusuna, (+) yoniuinde etki aliyor ise (+) tusuna bir miktar bastiktan sonra RESET'e basilip tekrar 3 cm
zemine yaklastirilir. Etki tamamen sifirlanana (cihazdaki sinyal kaybolana) kadar bu isleme devam
edilir. E§er zemin etkisi giderilemiyorsa hassasiyet seviyesi bir kademe dusurilerek yukarida
anlatilan islemler tekrarlanir.

Etki tamamen kaybolduktan
} sonra 10 cm yukseklikte OK
— —) @ tusuna basilip arama moduna
i 10cm gecilerek aramaya baslanir.

Onemli Not: Zemin ayarinin yapilamadigi yerlerde ya bir hedef vardir ya da zeminin mineral
yapisi hassasiyet seviyenize uygun degildir. Bu durumda, zemin ayarinin yapilamadigi yerden
farkh bir konuma gecerek zemin ayari yapilmaya c¢alisilir, halen yapilamiyor ise, hassasiyet
ayari bir kademe diisiiriilmelidir.

Zemin ayari -201 ile +201 araliginda seyreder. Bu deger zeminin mineral etki oranini gésterir.



Mod 1: Metal ve Bosluk Tespiti

DOGRU KULLANIM

Arama yaparken arama bagliginin her zaman yere paralel olmasina dikkat edin.
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YANLIS KULLANIM

Arama bashidinin zemine paralel olmamasi hatali sonug almaniza neden olabilir.

Arama bashg yerden 10 cm yukar
mesafede ve yere paralel bicimde
tutulur, yavas hareketlerle saga-sola
dogru hareket ettirilerek hedefler
saglikli bir sekilde tespit edilir.

Arama bashginin zemine mesafesi
zemin ayarinin yapildigi 3 cmile 40 cm
arasinda olmalidir. Bu sinirlarin asilma-
st durumunda hatali sinyal alinabilir.

Cihaz bir metali veya boslugu tespit
ettiginde ses sinyali verir ve sinyalin
gliciine gore ekrandaki “Bosluk’,
“Metal’, “Demir” ve “Degerli” barlarin-
dan etkiler tespit edilir.

Ayni zamanda bu barlarin tGzerinde bulunan grafik
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ile de hedefin etkisi takip edilebilir.

Cihazdan herhangi bir nokta (zerinde uyar

geldiginde;

cihazi hedef (zerinden uzaklastirip,

sinyal gelmeyen bir noktada sifirlama (Reset) yapar-
ak arama bashgi ayni hedef (izerinden tekrar geciril-
ir. Bu son islem hedeften emin olmak amaciyla

Hedef Analizi yapilir.

Arama esnasinda tespit edilen hedefin analizini elde etmek icin;
Hedefi tespit ettikten sonra arama bashgi hedef lzerinden
cekilerek RESET diigmesine basilir.

TARA tusuna basil tutularak hedefin merkezinden tekrar yavasca
gecilir. Hedef lizerinden c¢iktiktan sonra TARA tusu birakilir.

Bu islemden sonra cihaz operatére ANALIZ RAPORU'nu sunar. Bu
raporda metalin cinsi ve hedefin ylizeye yansiyan etkisi elde

edilir.
Hedef Derinliginin Tespiti
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DERINLIK

Arama  bolimiinde  oncelikle

H“EDEF hedefin ylzeye yansiyan olcUleri

belirlenmelidir. Bu islem icin

pSEE  arama  bashdinin yan  tarafi
e kullanilarak hedefe yaklastirilir.

Dort taraftan sinyali ilk aldiginiz
noktalar isaretlenir. Hedefin capi
bu sekilde belirlenmis olur.
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Elde edilen cercevenin eni ve boyu 6lculir ve derinlik tusuna basilir. Belirlenen dl¢iler “+” "-* ve
“OK" tuslari kullanilarak ekrandaki “En” ve “Boy” bolimiine girilir. Bu degerler girildikten sonra
TARA diigmesine basili tutularak hedef tizerinden gecilir, sinyal bittikten sonra TARA tusu birakilir.

Hedefin derinligi ve girilen 6lci degerlerini gosteren bir Derinlik Raporu elde edilir. Ainan deger

yaklasik bir degerdir.



Mod 2 (Sesli Sistem) Kullanimi

Bu mod sadece Mod 2 uyumlu arama bagliklari takili oldugu durumlarda kullanilabilmektedir.

Cihazin agma kapama diigmesi Mod 2 boliimiine getirilir. Cihaz acildiginda acilis melodisi calar ve
yaklasik 10 saniye sonra cihaz aktif sesi ile birlikte kullanima hazir hale gelir.

Mod 2: Zemin Ayari Yapilmasi

ZEMIN AYARI ZEMIN AYARI
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Zemin ayarini 1 konumuna Hassasiyet ayarini da 10 konumuna getirilir. Arama bagligini zeminden
5 cm yukarida saga-sola sallanir. E§er cihaz parazit alirsa, bu paraziti gidermek icin arama bashgini
sallarken ayni anda da zemin ayari seviyesi yavas yavas arttirilir ve sesin kesildigi noktada birakilir.
Zemin ayarl tamamlanmistir.

Zemin ayari 10 seviyesindeyken hala tutmamissa hassasiyet ayarini kademe kademe dusurip
yukaridaki adimlar tekrarlanir. Hassasiyet distrildiginde hala zeminden yogun etki aliniyorsa
bu zemin demir minerali iceren bir zemin olabilir. Bu durumda Demir ve Mineral Ayari'ni Plaj &
Mineral, Demir Ayarinida 10 kademesine getirerek zemin ayarini tekrar yapmayi deneyiniz.

Not: Arama esnasinda zeminden veya cevreden alinan etkilerde degisiklik oldugu zaman
hassasiyet ve zemin ayarlarinin tekrar yapilmasi gerekebilir.

Zemin ayari kirmizi ile isaretli alana gectikten sonra altin hari¢ degerli metallerde derinlik kaybi
olabilir. Zemin ayar 10 seviyesindeyken cihaz demir ve altin haricindeki degerli metalleri
algilamaz. Dolayisiyla degerli metal de araniyorsa zemin ayarinin mavi ve turuncu ile isaretli
alanda olmasi gerekir. Eger zemin ayari bu alanda tutmuyorsa hassasiyet kisilarak bu alanda
tutmasi saglanir. Onerilen zemin ayari seviyesi 4-6 arasidir.
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Mod 2: Arama ve Metal Tespiti

Zemin ve hassasiyet ayari yapilmisg cihazin arama baghgini zeminden 5 cm yukarida zemine
paralel tutarak ve arama basligini saga ve sola dogru surekli sallayarak arama yapihr.

Mod 2 hareket prensibi ile calisan bir sistemdir. Dolayisiyla metal tespiti yapabilmesi icin arama
bashginin hareket halinde olmasi gereklidir. Arama basligi metal lizerinde sabit sekilde tutulursa
cihaz metali algilamaz.

Cihaz bir metal tespit ettiginde sesli olarak uyari verir. Hedefi teyit etmek icin ayni hedefin
Ustuinden bir kag kez gecip ayni sinyal alinip alinmadigi kontrol edilir.





